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1. GERAL

Para programacdo do Tesys T serd utilizado o software SoMove. Versdes mais antigas do relé aceitam o
software PowerSuit mas as mais novas sé o SoMove este pode programar as versdes antigas também.

2. CABO DE COMUNICAGAO

Para a comunicacdo entre o PC e o Tesys T é utilizado o cabo USB/RS485 abaixo (TCSMCNAM3MO02P). O cabo
antigo continua funcionando sem problemas.

IMPORTANTE:
SEMPRE QUE FOR NECESSARIO O DESLIGAMENTO E RELIGAMENTO DO TESYS T ESSE CABO DEVERA SER REMOVIDO
DO MODULO, POIS ELE ALIMENTA O TESYS T COM 5V.

3. SOFWARE

O software utilizado para a configuracdo e programacdo do Tesys T € o SoMove, no site abaixo podemos baixd-lo
além de manuais, catdlogos, arquivos, etc.

http://www.schneider-electric.com/download/ww/en/results/0/0/8336271-SoMove-current/0/

Cliente : Ref :
Projeto : Rev : 00
Documento: Programacdo Software SoMove Data  : 15/10/14
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4. CONECTANDO A UM DISPOSITIVO

SoMove Lite

Build 1.8.5.0

Welcome to SoMove Lite

In a search for delivering improved software and always looking for friendly user interface, we listened closely to your request. It is time to share

our new software tool. Developed in collaboration with our ergenomics team, this freeware is SIMPLE, TIME SAVING and USER-FRIENDLY!

To facilitate setup and maintenance, SoMove software can use a direct USB/R. able link or a Bluetooth® wireless link.

A DANGER

UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION

A machine controlled by this software can be prone to unintended operation.
This software is for set-up and commissioning purposes only.

+ Do not use this software for real time control of the devices.
+  The user must have a hardwired STOP device or disconnect switch to

enaure it is possible to stop the equipmeant. m
The user must ensure guards are in place so that unintended operation -
will not cause injury to personnel or damage to equipment.

o

| Connect | [ cancel

+  The user must read and understand the help file for this Testing and
Commissioning Software, and the device User Manuals, and know how
to operate the equipment.

+  Check that any modfication of the cument device configuration is
compatible with the wirng diagram used.

It is strongly recommended to :
o Disable the screensaver.
o Close the other applications.

Failure to follow these instructions will result in death or serious injury.

If you agree to follow these instructions, press "Alt+F.

1- Clicar em Connect;
2- Selecionar o dispositivo;
3- Clicar em Connect;
4-  Assim que aparecer a mensagem de “Danger” pressionar “Alt+F” para conectar ou “Cancel” para
cancelar.
Assim que for pressionado a tecla “ALT+F" serd iniciado o up loading do programa.

Para abrir um programa existente basta clicar em “Open a project” e procurar o arquivo.

Cliente Ref :
Projeto : Rev : 00
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5. MY DEVICE - IDENTIFICANDO O RELE

Nessa pdgina temos as informacdes bdsicas do relé. Caso o relé tenha o mddulo de expancdo ele também serd
identificado.

) SoMave Lite 1850 - Unitled ?

Fle Wiew Communicaton Device Tooks Help

g U DRI OQiEgRE
|
‘:_ . | data synchronized

my Device operate parameter list fault monitoring diagnostic custom logic FB diagram logic simtator

characteristics current rating 04-8A
control voltage 100 - 240V AC
network port protocol Profibus DP
voltage measurement yes

expansion module inputs / outputs 40

structure part reference  firmware version
controller  LTMROBPFM v26 m: i

L it SR -
expansion module LTMEVAOFM vi7 r T [RT11E
w (Pl
e -
Pt - st
software Tesys T Software Version 2740 m
.

Modfy ...
W || | Gl ready | | ProjectLoaded | KB Connected
Cliente : Ref :
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6. OPERATE - DISPLAY DE OPERACAO

Nessa tela podemos monitorar algumas varidveis do relé como entradas e saidas digitais, corrente,
tensdo, etc.

Para acrescentar varidveis para monitorar basta clicar no simobolo “+” e selecionar o parémetro.

Communication

@0 Ra

Device  Tools  Hep

o Sk

data synchronized

b

| operate parameter st fault marnitoring diagriostic custom logic FB diagram ogic simulator
Monitaring Settings
vlies are refreshed cydically. Values fpre refreshed manually. Last refresh time-stamp :
e —
00455 M Motor State ready <] 00606 motor class motor class 10 [
00465 thermal capaciy level 0% a 00652 motor full load current ratio 21 %FLCmax 0
00500_W  average current 0.00A [x] 00631.03  thermal overioad fault enable &) Select Parameter &?
00471 current phase imbalance 0% a 0063203  thermal overload g i
00451_M fault code U ﬂ 006038 thermal overioad fault reset threshi =
00460_M  warning code 0 [ <] 0080% thermal overioad warning thresho themal capacty level B
- 00475 : motor temperature in Chm
00682 network port fallback action setting ¥ : average cument
0D4B5_M : average cument ratio
Tnput / Output Terminals 0082115 network port fault enable 00502 W : L1 cumert i
00504 W : L2 curent
00457.00_T  logic input 1 M nactive  00457.08_T logic input @ M nactive 0083215 network part waming enable - DOS06.W - L3 curent =
. : : . 00467 : L1 curent ratio
00457.01_T logic input 2 hnactive  00457.03_T logic input 10 Inactive 00833.02  wiring faut enable
Sy = in = 00468 : L2 curent retio "
00457.02_T logic input 3 M nactive  00458.00_T logic output 1 W inactive 00468 : L3 current ratio
00471 - cument phase imbalance
00457.03_T logic input 4 Active  00458.01.T logic output 2 B inactive -~ B0508_W : ground cumert
- 00470 : ground cument rtio L
00457.04_T logic input 5 M nnactive  00458.02.T logic outut 3 M nactive 00119_M : motor sperating tme
" : . 00511_M :time to trip
00457.05.T I 6 nact 00458.03.T | ftout 4 Act -
il i W actve Sl s s 0D450_M - motor restart minimum wait time
00457.06_T logic input 7 W nactive fault o
i de
00457.07_T logic input 8 B nnactive ;W : average voltage
ONATT W - 1911 o
|| | & ready | _
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7. PARAMETER LIST - LISTA DE PARAMETROS

Nessa pdgina serd feita a configurada de todos os parémetros.

ﬁe View Communication Dewice Tools Help
e S DD S0 e

[&2
! « 1 data
| moeie | ot | peemelrist | Gt | nooig | dagussc astanlege | Fodegam | legcsmiator
“eontral
- communication
i thermal
current
- voltage
power
- HMI
user map }BI.O,A
+ Modified
- Process Data 400V
10.05 HP
motor nominal power 75 kW
motor auxliary fan cooled self cooled motor
¥ full load current
| fullload current minimur 013334

g | | | ey | | Project Loaded | % Connected

Alguns par@metros como “motor configuration mode” s6 s@o editaveis quando em modo de configuragdo. Para
entrar em modo configuragdo basta:

1-  Entrar on-line norelé

2- Selecionar “Device”;

3- Command;

4-  Enter configuration.
Ao entrar nesse modo de configuracdo o relé entra em falha e abre a saida O4.

Cliente Ref :
Projeto : Rev : 00
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7.1 MAIN SETTINGS

7.1.1  Motor operating mode

-~ main settings
i contral

-communication
-thermal
-current
“voltage

In: [AII

v] Search

description

| value | | default value

motor phases number
W operating mode
motor operating mode

3-phase motor

3-phase motor

independent 2-wire | #f independent 3-wire

O relé pode ser configurado com programas paddes ou utilizar uma légica customizada. Os programas padroes

sdo:
1- Overload 2-wire
2- Overload 3-wire
3- Independent 2-wire
4- Independent 2-wire
5- Reverse 2-wire
6- Reverse 3-wire
7- 2 Step 2-wire
8- 2 Step 3-wire
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Overload

- Modo Overload: monitoramento de motores cujo controle (liga/desliga) ndo é efetuado pelo relé:

2

Entradas

-11 ndo configurada
-12 ndo configurada
-13 ndo configurada
-14 ndo configurada
-15 reset

-16 O=local, 1=remoto

a

N

Saidas:

-01 Comando via rede
-02 Comando via rede
-03 Alarme

-04 Falha

Sobrecarga 2 fios

Cliente

Projeto
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7.1.1.2

Independente

- Modo Independente: partida do motor somente com um sentido de rotagdo:

Cliente
Projeto

Documento: Programagdo Software SoMove

Arquivo

Entradas

2fios

-11 Partida/Parada
-12 Abre/fecha 02

-13 ndo configurada
-14 ndo configurada
-I5 reset

-16 O=local, 1=remoto

3w

3fios

-11 Partida

-12 Abre/fecha 02

-13 ndo configurada
-14 Parada Abre 01/02
-I5 reset

-16 O=local, 1=remoto

Tl

Saidas:

-01 Comando liga
-02 Controlado por 12
-03 Alarme

-04 Falha

Independente 2 fios

Independente 3 fios

Ref
Rev
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Pag
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7.11.3

Reverso

- Modo Reversora: partida do motor com dois sentido de rotagao:

Cliente
Projeto

Documento: Programagdo Software SoMove

Arquivo

Entradas

2fios

-11 Avanco

-2 Reverso

-13 ndo configurada
-14 ndo configurada
-I5 reset

-16 O=local, 1=remoto

3ru

3fios

-11 Avanco

-2 Reverso

-13 ndo configurada
-14 Parada

-I15 reset
-16 O=local, 1=remoto

Saidas:

-01 Comando avancgo
-02 Comando reverso

-03 Alarme
-04 Falha

Reverso 2 fios

Reverso 3 fios

Ref :

Rev : 00

Data  : 15/10/14
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7.1.1.4 2 Estdgios

- Modo 2 estdgios: partida do motor com dois estagios, ex: estrela-triéngulo:

Entradas Saidas:

2fios 3fios

-11 Controle do motor -11 Partida -01 Comando estagio 1
-12 ndo configurada -12 ndo configurada -02 Comando estagio 2
-13 ndo configurada -13 ndo configurada -03 Alarme

-14 ndo configurada -14 Parada -04 Falha

-15 reset -15 reset

-16 O=local, 1=remoto -16 O=local, 1=remoto

£

d \d

e

g
—J:/n_
P

| g

2 estagios 2 fios

mg\{\‘\i .m\d\<\‘3

2 estagios 3 fios

Cliente Ref :
Projeto : Rev : 00
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7.1.1.5

2 Velocidades

- Modo 2 velocidades: partida do motor com duas velocidades:

Entradas

2fios

-11 Baixa vel

-12 Alta vel

-13 ndo configurada
-14 ndo configurada
-15 reset

-16 O=local, 1=remoto

m\;\tﬁv ....... ¢

3fios

-11 Baixa vel

-12 Alta vel

-13 ndo configurada
-14 Parada

-15 reset

-16 O=local, 1=remoto

Low High
Speed Speed

Stop

Saidas:

-01 Comando vel baixa
-02 Comando vel alta

-03 Alarme
-04 Falha

2 velocidades 2 fios

e

Cliente
Projeto

2 velocidades 3 fios
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7.1.2 Contactor rating

Deverd ser inserido o valor nomial do contator que liga o motor.

7.1.3

7.1.4

- control

- communication
~thermal

- current

Motor

Deverd ser inserido os dados nominais do motor, esses dados s6 estardo disponiveis se houver um

médulo de expansdo.

!~ main settings

- control

- communication
- thermal

- current

- voltage

- power

- User map

Full Load Current

- ] Search

motor nominal voltage

220V

4400V

motor nominal power

0.134 HP

#10.05HP -

motor nominal power

0.1 KW

g7 5KW

motor auxiliary fan cooled

Deverd ser inserido a corrente mdxima do motor.

self cooled motor

self cooled motor

- main settings

- control ¥ | Search

- communication

- thermal default value

- current

~voltage full load current minimum 0.1333A %f//////////////////////
o T i (i
“Serf“ap motor full load current 0.56 A f 0.1333 A

7.1.5 Load Current Transformer

Deverd ser inserido os valores de primario e secundario do transformador e quantas voltas foi dado no
TC

- main settings
- contral

~ | SBearch

- communication
- thermal

- current

- voltage

 power
~HMI

default value

load current transformer multiple passes 3 f

Cliente

Ref
Projeto

Rev : 0
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7.1.6  Ground Current Transformer

Deverd ser selecionado e configurado caso haja TC externo para monitorar fuga a terra.

;- main settings
i control
-communication
-thermal description default value
; -current
voltage ground current mode internal ground current internal ground current
Cliente Ref :
Projeto : Rev : 0
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7.2 CONTROL
7.2.1  Rapid Cycle

O rapid cycle lockout timeout é o tempo que o relé ird aguardar para uma nova partida.

- main settings
- cantrol
- communication

thermal o cesapon [ vawe

vl Search

- current
- vohtage apid cycle lockout timeout os |
- power

7.2.2 Local/Remote control

- main settings
-~ control

- communication
~thermal

- current

- voltage
- power remote control channel setting network port

- HMI local control channel setting terminal strip

v] Search

- USer map
- Modified lacalremote transfer mode
- Process Data

localiremote key enable
Stop key disable

terminal strip for stop disable

1- Remote control :
a. Viarede, PLC (network port).
b. Terminais (terminal strip).
c.  IHMlocal (IHM).
2- Local control:
a. Terminais (terminal strip).
b. IHM (IHM).
3- Local/remote transfer mode:
a. Bump: o motor ird parar quando houver uma troca entre local e remoto.
b. Bumpless,:a troca entre local e remoto ndo afeta a saida.
4-  Local/remote key enable:
a. VYes: Habilita tecla loca/remoto na IHM.
b. No: Desabilita tecla loca/remoto na IHM.
5- Stop key disable:
a. Yes: Desabilita o desligamento pela IHM.
b. No: Habilita o desligamento pela IHM.
6- Terminal strip for stop disable:
a. Yes: Desabilita o desligamento pelo terminal.
b. No: Habilita o desligamento pelo terminal.
Cliente Ref :
Projeto : Rev : 0
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7.2.3 Diagnostic

- main settings

- control

- communication
- thermal

- current
~voltage

- pOwer

- USer map

- Modified

-~ Process Data

1- Diagnostic fault enable:

In: [AII v] Search

description l value

w on-off diagnostic

diagnostic fault enable enable

diagnostic warning enable enable
w Wwiring

wiring fault enable disable

motor phase sequence ABC

a. Enable: gera uma falha caso seja acionado a saida O1 ou 02 e ndo haja corrente ou caso
haja corrente sem o acionamento das saidas. Podemos habilitar falha ou alarme

b. Disable: ndo gera falha

2-  Wiring fault enable:

a. Enable: habilita falha caso haja inersdo de fase.

b. Disable: desabilita a falha.

3- Motor phase sequence: define qual a sequencia das fases ABC ou ACB .

7.2.4  Fault and warning
- main settings
W In: [ ~| search J
- communication
- thermal description | value |
- current
- voltage fault reset mode manual fault reset
1-  Fault reset mode:
a. Manual fault reset: habilita o reset de falhas pelos terminais (I5), pelo botdo no relé ou pela
IHM local
b. Automatic: Existem grupos de falhas que podem ser resetados automaticamente ou
manual e o tempo, as falhas por grupo podem ser identificadas no manual to tesys.
fault reset mode automatic fault reset
automatic fault reset attempts group automatic fault reset
automatic fault reset timeout group 480 5
automatic fault reset attempts group2 manual fault reset
automatic fault reset timeout group2 1200 s
automatic fault reset attempts group3 manual fault reset
automatic fault reset timeout group3 60 5
c. Remote fault reset: quando selecionado remoto permite também o reset pelo botdo no relé
e pela entrara (I5).
Cliente Ref :
Projeto Rev : 0
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7.3 COMMUNICATION
7.3.1 Network port

- main settings
- control In: ’A" '] Sear
- communication :
- thermal description | value
- current | ® neworkport
- voltage network port address setting 01 1|2
o powwer network port baud rate setting 02 | lautobaud
~HMI network port endian setting E MSW first (big endian)
" USer map w communication loss
-~ Modified netwark port fallback action setting [04]|Lo1, LO2 off
~Process Data network port fault enable E disable

network port warning enable disable

w communication configuration
configuration via network port enable allowed

1- Address setting: Endereco na rede profibus
2- Baud rate setting: Velocidade da rede
3- Endian setting: formato do dado
a. Big endian: mais significativo primeiro.
b. Little endian: menos significativo primeiro.
4-  Fallback action settings: comportamento da saida em caso de falha
5- Port fault enable: falha na rede
a. Enable: habilita falha ao perder a rede
b. Disable: ndo habilita falha
6- Port warning enable: alarme na rede
a. Enable: habilita alarme ao perder a rede
b. Disable: ndo habilita alarme
7-  Configuration via network: configuracdo via rede
a. Allowed: permitido.

b. Forbidden: ndo permitido.

Cliente : Ref :
Projeto : Rev : 0
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7.3.2

Cliente
Projeto

Documento: Programagdo Software SoMove

Arquivo

HMI port

- main settings
- control

- communication

In: [AII

~ | searc

- current
-voltage HMI port address setting

- POWEr HMI port baud rate setting

- HII HMI port parity setting

- USer map HMI port endian setting

- Modified w communication loss

-~ Process Data HMI port fallback action setting

-thermal description

| value |

HMI port fault enable
HMI port warning enable

» communication configuration
configuration via engineering tool enable
configuration via HMI keyboard enable

Address setting: endereco da porta

Baud rate setting: velocidade da comunicacdo
Parity setting: paridade

Endian setting: formato do dado

a. Big endian: mais significativo primeiro.

b. Little endian: menos significativo primeiro.
Fallback action settings: comportamento da saida em caso de falha
Port fault enable: falha na rede

a. Enable: habilita falha ao perder a rede

b. Disable: ndo habilita falha
Port warning enable: alarme na rede

a. Enable: habilita alarme ao perder a rede

b. Disable: ndo habilita alarme

Configuration via engineering tool: configuragdo via ferramenta de engenharia

P
19200 bits/s

EVEn

MSW first (big endian)

o|lollof o
I ON] | IS e

LO1, LO2 off
disable
disable

o ollo|o
o ~Nj| oo,

allowed
|09 | |allowed

a. Allowed: permite configuragdo, deve ser configurado dessa forma mesmo para

configuragdo via software SoMove

b. Forbidden: inibe configuracdo via software, inibindo essa configuracdo nem mesmo o
SoMove conseguird. Caso isso ocorra serd necessdrio executar um comando de “clear all”

no relé
Configuration via HMI: permite configuracdo via IHM
a. Allowed: permite configuragdo via HMI

b. Forbidden: inibe configuracdo via HMI

Ref

Rev
Data
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7.4 THERMAL
7.41 Thermal overlad
- main settings
- control In: [A" '] 1
- communication
- thermal description | value |
- current | ¥ thermal ovelogad
--voltage thermal overload mode inverse thermal
o pawer w inverse thermal
- HMI motor class muotor class 10
“-user map thermal overload fault enable enable
-~ Modified thermal overload fault reset threshold 75 %
- Process Data thermal overload warning enable enable
thermal overload warning threshold m 85 %
1- Overload mode: curva de carga.
a. Inverse thermal: a curva inversa faz o cdlculo através da capacidade térmica
b. Definite time: o tempo definido faz uma comparacédo do valor de corrente e tempo para
atuacdo.
2- Motor class: a classe do motor é definido conforme o tipo de acionamento e onde serd empregado
0 motor, quanto maior a classe mais tempo ele aguenta uma corrente
3- Overload fault enable: habilita falhas térmicas
4-  Overload fault reset threshold: ap6s a falha térmica o relé ird esperar a capacidade térmica abaixar
desse valor para religar.
5- Overload arning enable: habilita alarmes térmicas
6- Overload warning reset threshold: acima desse valor o relé ird gerar um alarme e abaixo desse
valor o alarme voltard ao normal.
Cliente Ref :
Projeto Rev : 0
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7.4.2 Motor temperature

- main settings
- contral In: [A" ']
- communication
- thermal description ‘ value
- voltage maotor temperature sensor type [01 | PTC analog
- power maotor temperature fault enable 02 ||enable
-~ HMI maotor temperature fault threshold Ohm 03 ||5000 Ohm
o User map maotor temperature warning enable 04 ||enable
- Modified motor temperature warning threshold Ohm 3000 Ohm
1- Sensor type:.tipo de sensor para medicdo de temperatura
2- Fault enable: habilita falha
3- Fault threshold Ohm: acima desse valor serd gerado uma falha
4-  Warning enable: habilita um alarme
5-  Warning threshold Ohm: acima desse valor serd gerado um alarme
7.5 CURRENT
7.5.1 Ground current
--communication
--thermal description ‘ value |
- current
--voltage ground current Disable while motor starting 0_1 no
- pOwWer ground current fault enable K enable
- HMI internal ground current fault threshold |03 | |50 %FLCmin |
----user.map internal ground current fault imeout 0415
- Modified ground current warning enable disable
1. Disable while motor starting: desabilita durante a partida
2. Fault enable: habilita falha para fuga a terra
3. Internal ground current fault threshold: valor com referéncia ao valor minimo de PLC, no caso
de um toroide externo serd configurado um valor de corrente.
4. Internal ground current fault timeout: tempo para gerar a falha
5. Warning enable: habilita alarme para fuga a terra
Cliente Ref :
Projeto Rev : 0
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7.5.2 Phases

O ©o N o B W NP

10.

- thermal description | value |
R B
- voltage w phase imbalance
- power current phase imbalance fault enable & enable
- HMI current phase imbalance fault threshold K 10 %
“User map current phase imbalance fault imeout starting 03 ||0.7s
- Modified current phase imbalance fault timeout running 04|55
~Process Data current phase imbalance warning enable [05 | |enable

current phase imbalance warning threshold 06 | |10 %

w phase loss

current phase loss fault enable 07 | lenable

current phase loss fault timeout 08 ||3s

current phase loss warning enable 09 | \enable

w phase reversal
current phase reversal fault enable |1o | |enah|e

Imbalace fault enable: habilita falha por desequilibrio de fase.

Imbalace fault threshold: valor em % para falha por desequilibrio de fase.

Imbalace fault timeout starting: tempo para o desequilibrio durante a partida.
Imbalace fault timeout running: tempo para o desequilibrio durante o funcionamento.
Imbalace fault warnig enable: habilita alarme de desequilibrio.

Imbalace fault warning threshold: valor em % para alarme por desequilibrio de fase.
Loss fault enable: habilita falha por falta de fase.

Loss fault timeout: tempo para falha por falta de fase.

Loss fault warnig enable: habilita alarme de falta de fase.

Reversal fault enable: habilita falha por fase reversa.

7.5.3 Long start

LU U gL
- thermal I description I value I
— Wlongstat
- yoltage long start fault enable [01 | 'enable
o power long start fault threshold 02 | [100 %BFLC
il long start fault timeout 03| 10s
1. Long start fault enable: habilita falha por partida longa.
2. Long start foult threshold: Valor permitido acima da corrente nominal para a partida.
3. Long start fault timeout: tempo considerado de partida.
Cliente Ref :
Projeto Rev : 0
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7.5.4 Jam
- thermal ‘ description I value
- voltage jam fault enable (01 | enable
- power jam fault threshold 02 | 200 %FLC
- HMI jam fault imeout (03] |55
" user map jam warning enable [0g | disable

P O

Jam fault enable: habilita falha por rotor travado.
Jam fault threshold: Valor permitido acima da corrente nominal para indicar rotor travado.
Jam fault timeout: tempo considerado dar falha de rotor travado.

Jam warning enable: habilita alarme por rotor travado.

7.5.5 Undercurrent

- thermal description I value [
- voltage undercurrent fault enable 01 ||enable
- power undercurrent fault threshold 02 | |50 %FLC
- HMI undercurrent fault timeout 03 |[|10s
~ user map undercurrent warning enable 04 | |disable
- Mndified i
1. Undercurrent fault enable: habilita falha por subcorrente.
2. Undercurrent fault threshold: Valor permitido abaixo da corrente nominal para indicar
subcorrente.
3. Undercurrent fault timeout: tempo considerado dar falha de subcorrente.
4. Undercurrent warning enable: habilita alarme por subcorrente.
Cliente Ref :
Projeto Rev : 0
Documento: Programagdo Software SoMove Data  : 15/10/14
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7.5.6 Overcurrent

-thermal

description

- current

- voltage
- power
- HMI

- User map
e Rlm AR~ A

‘ value |

overcurrent fault enable 01 | enable
overcurrent fault threshold i 200 %FLC
overcurrent fault imeout 03] 10s
overcurrent warning enable 04 | disable

Overcurrent fault enable: habilita falha por sobrecorrente.

Overcurrent fault threshold: Valor permitido acima da corrente nominal para indicar

sobrecorrente.

Overcurrent fault timeout: tempo considerado dar falha de sobrecorrente.

Overcurrent warning enable: habilita alarme por sobrecorrente.

7.6 VOLTAGE
7.6.1 Phases

- thermal
- current

description

| value l

- yoltage

w phase imbalance

- POWer
-~ HMI

- User map
- Modified

-~ Process Data

voltage phase imbalance fault enable 01 |/enable

voltage phase imbalance fault threshold E 10 %

voltage phase imbalance fault timeout starting ﬂ 07s

voltage phase imbalance fault timeout running ﬂ 25

voltage phase imbalance warning enable m disable
w phase loss

voltage phase loss fault enable 06 ||enable

voltage phase loss fault timeout ﬂ 3s

voltage phase loss warning enable enable
w phase reversal

voltage phase reversal fault enable |enable

1. Imbalace fault enable: habilita falha por desequilibrio de tensdo.
2. Imbalace fault threshold: Valor permitido de desequilibrio.
3. Imbalace fault timeout starting: tempo considerado dar falha desequilibrio de tensdo na
partida.
4. Phase imbalace fault timeout rinning: tempo considerado dar falha desequilibrio de tensd@o em
regime.
5. Phase imbalace warning enable: habilita alarme por desequilibrio de tensdo.
6. Phase loss fault enable: habilita falha por falta de tensdo.
7. Phase loss fault timeout: tempo considerado dar falha falta de tensdo.
8. Phase loss warning enable: habilita alarme por falta de tensdo.
Cliente Ref :
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9. Phase reversal fault enable: habilita falha por tensdo reversa.

7.6.2 Undervoltage

- thermal description value
- current
- voltage undervoltage fault enable 01 | |enable
- power undervoltage fault threshold 02 ||85 %Wnom
- HMI undervoltage fault timeout 03138
- user map undervoltage warning enable |04 | |disable
1. Undervoltage fault enable: habilita falha por subtensdo.
2. Undervoltage fault threshold: Valor permitido abaixo da tensdo nominal para indicar subtensdo.
3. Undervoltage fault timeout: tempo considerado dar falha de subtensdo.
4. Undervoltage warning enable: habilita alarme por subtensdo.

7.6.3 Overvoltage

- COMMUNICATIoN
- thermal description | value |
- current

-~ voltage ! ||overvoltage fault enable 01 ||enable

- power overvoltage fault threshold 02 11110 %Wnom

-~ HMI overvoltage fault imeout 03|35

~USer map overvoltage warning enable |04 ||disable

1. Overvoltage fault enable: habilita falha por sobretensdo.

2. Overvoltage fault threshold: Valor permitido abaixo da tens@o nominal para indicar
sobretens@o.

3. Overvoltage fault timeout: tempo considerado dar falha de sobretensdo.

4. Overvoltage warning enable: habilita alarme por sobretensdo.

Cliente : Ref :
Projeto : Rev : 0
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7.6.4 Voltage dip
7.6.4.1 Autorestart

- thermal | description | value |
.current (wotagedp
-voltage voltage dip mode
o power w auto restart
-~ HMI voltage dip threshold 65 %\nom
- user map voltage dip restart threshold 02 ||90 %Vnom
- Modified voltage dip restart imeout 55
~Process Data immediate restart imeout 025

delayed restart timeout 10s

Voltage dip threshold: valor para considerar afundamento de tensdo.
.Voltage dip restart threshold: valor para considerar que a tensdo voltou ao normal.

Voltage dip restart timeout: tempo apds normalizacdo para religar.

P L

Immediate restart timeout: se ocorrer um afundamento e normalizar com um tempo inferior ao
programado o relé mantem a saida atuada

5. Delayed restart timeout: tempo permitido para ocorrer o religamento automdtico, caso a
tensdo volte ao normal apds esse tempo ndo ocorrerd o religamento automatico.

7.6.4.2 Load shedding

- thermal description ‘ value I
. Current e ————————————————
-voltage | ||voltage dip mode
- power w |oad shedding

- HMI voltage dip threshold B5 %Vnom

- user map load shedding timeout 105

- Modified voltage dip restart threshold 90 %Vnom

- Process Data voltage dip restart timeout 55

Voltage dip threshold: valor para considerar afundamento de tensdo.
Load shedding timeout: tempo apds ao afundamento para desligar a saida.

Voltage dip restart threshold: valor para considerar que a tensdo voltou ao normal.

S A

Voltage dip restart timeout: tempo apés normalizac¢do para religar.

A diferenca do load shedding para o auto restart é que no load shedding o equipamento sempre serd religado
ap6s a normalizagdo e no auto restart € aguardado um tempo.

Cliente : Ref :
Projeto : Rev : 0
Documento: Programacdo Software SoMove Data  : 15/10/14

Arquivo Pag 1 27/46



Maddulo

Engenharia

8. FAULT - FALHAS

Na tela de falhas podemos verificar as falhas ativas e existe um pequeno buffer com as 5 ultimas falhas ocorridas.

. 'X' - data non synchronized

| mypsie | ot | pmmewrist | | oo

..... N-

it msmw. e s e i ‘ .\_In‘ [Al

&
N

fault
@
@
L]
@ 0
® 0
bhase l0ss ®
lpnase reversal ®
llong start e 9
2k ® 0
| |undercurrent e P
ovel t @ 0
phase imbalance @ o
phase loss @ o
Iw@mmmmn ® V7
- S e
enoltage (] IQ

;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;

Clicando sobre N-0, por exemplo, podemos ter mais detalhes da falha.

&) SoMove Lite 1.8.5.0 - LOGICA_CUST

Ele  View Communicaton Device Toolks Help

W FE Hd DRSS 0N @eW|

. 'X' . data non synchronized

moeie | opeate | pormemist |t | amomosc | Fodsgmm | logesmistor
¢ status I
= fault history
. ML
N-2
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o. MONITORING - MONITORAMENTO

Na aba de monitoramento podemos colocar alguns pardmetros para serem monitorados on-line.

) SoMove Lite 1.8.50 - LOGICA CUSTOMIZADA psx* — T — el S

le View Communication Device Tools Help

Bl
GBS S 0RO NE RN

! oo [l datanon d

‘ my Device | operate parameter list fault monitoring | diagnostic | custom logic | F8 diagram | logic simulator ‘

o *
|- user map
- metering
=t custem monitoring
£l thermal
. iothermal capacity lavel
- moter temperature in Chm
- current
average current ratio
+ L1 current ratio
-~ L2 current ratio
L3 current ratio
ground current ratio
-~ average curment Angular gauge - Digital displayer - Angular gauge it
L1 current
L2 current
+ L3 current
~ ground current
current phase imbalance
E voltage
- average voltage ratio
-~ L1L2 voltage ratio
L2L3 voltage ratio,
L3L1 voltage ratio
- average voltage
L1L2 voltage
L2L3 voltage
-~ L3L1 voltage
rvoltage phase imbalance
frequency -

0479_WR > 1213 voltage ratio
Click on the panel to display the selected parameter in a new widget.

il

al | | (. | ProjectLoaded | < Disconnected
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10. DIAGNOSTIC - DIAGNOSTICOS

Na aba de diagnésticos podemos ter informacdes e estatisticas sobre o relé.

) SoMove Lite 1850 - LOGEA CUSTOMZADApe” T e e el ]

fle View Communicaton Device Tools Help

WS DRSS 0 aA2ew |

o W daanon

e e e e e

" Giatistios.

0:48:21 (hh:mm:ss)
o

o 00514
O%FLC 0512
0s 00513
18 0182
ol || | ] ProjectLoaded | <] Discomnected
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11.  CUSTOM LOGIC - LOGICA CUSTOMIZADA

O relé possui algumas légicas paddes de fabrica sdo elas:
- Sobrecarga 2 ou 3 fios;
- Independente 2 ou 3 fios;
- Reverso 2 ou 3 fios;
- 2 step 2 ou 3 fios;
- 2 velocidades 2 ou 3 fios.
O diagrama dessas légicas padrdoes podem ser visto no manual do Tesys T.

Caso algum desse modo ndo atenda a necessidade do projeto, pode ser feito uma légica customizada
para atendé-lo.

Mesmo a légica customizada serd baseada em um desses padrdes. Exemplo:

O motor funciona para um sentido, com uma velocidade, uma entrada para ligar (11) e duas entradas
para desligar (13 e 14). O comando poderd ser via rede e ndo existe chave para selecionar local/remoto

O modo que melhor se adapta ao exemplo é o Independente 3 fios, dessa forma nossa ldgica serd
baseada nesse modo.

A légica pode ser programada de duas formas, diretamente como texto estruturado ou utilizar o FB
diagram. Depois de pronto é necessario compilar de blocos para texto estruturado.

Quando criamos uma lbégica, muitas vezes é necessdrio utilizarmos uma varidvel auxiliar.Como pode ser
visto abaixo a drea 1200 até 1399 sdo dedicadas ao custom logic e a drea 1301 & 1399 para uso geral,
dessa forma se quando necessdrio atribuir um endereco iremos utilizar o registro 1301.

Variable groups Registers
Identification variables 00 to 99
Statisfics variables 100 to 449
Monitoring variables 450 to 539
Configuration variables 540 to 699
Command variables 700 to 799
User Map variables 800 to 999
Custom Logic variables I 1200 to 1399 I
Register Variable type | Read/Write variables
1301-1399 Word[99] General purpose registers for logic functions
Cliente : Ref :
Projeto : Rev : 0
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111 LOGICA INTERNA
Como funciona originalmente a l6gica do Tesys. Primeiramente ele tem que saber qual légica carregar
(independente, 2 velocidade, reverso, etc) e quantos fios ( 2 fios, 3 fios).
No texto estruturado tém as seguintes linhas para selecionar 2 ou 3 fios.
LOAD K BIT 1
SET TMPF BIT 20 O JS/3 wire
//LOAD K BIT 1
//SET_NOT TMP BIT 20 O 2 wire
A selecdo do modo é feita nessa linha como nas figuras abaixo.
I
Iy Cunstomer Zone: Co=tom application
S/ Add specific code for Custom Logic function here
CALL EOM 2 S/ Independent mode
s
/!
Iy Customer Zone: Custom application
S/ Add specific code for Custom Logic function here
CALL EOM 3 J [Reverser mode
/
Quando uma entrada é atuada o relé carrega o registro da entrada em uma varidvel interna que é
processada pelo programa escolhido. Ou seja, o valor da entrada 01 é carregado no registro 16-0
processada internamente e dependendo pode ou ndo acionar a saida 01, essa l6gica interna do relé
ndo é acessivel para modificagdo nem visualizagdo.
S /Input
LOAD BIT //LI1
SET TMP BIT 16 IID
LOAD BIT 457 1 //LI2
SET TMP BIT 16 1
LOAD BIT 457 2 //LI3
SET TMP BIT 16 2
LOAD BIT 457 3 //LI4
SET TMP BIT 16 3
LOAD BIT 457 4 / /LIS
SET TMP BIT 16 4
LOAD BIT 457 5 //LIE
SET TMP BIT 16 5
No fim a l6gica interna escreve o resultado nas saidas, na verdade em uma imagem pois o registro 19
ndo € o registro da saida propriamente dito.
// Output L01
LOAD TMP BIT
SET TMP BIT 19 12 D //Image of Output LO1
// Output LO2
LOAD TMP BIT 15 13
SET TMP BIT 19 13 //Image of Output LO2
// Output LO3
LOAD TMP BIT 15 14
SET TMP BIT 19 14 //Image of Output LO3
// Output LO4
LOAD TMP BIT 15 15
SET TMP BIT 19 15 //Image of Ountput LO4
Cliente Ref :
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Para customizacdo da l6gica iremos manter a légica interna e iremos modificar apenas o dado de
entrada ou seja, iremos substituir o endereco da entrada 01 (457-0) por um registro criado, que no caso
€ 0 1301-2 e manteremos a légica interna padrdo.

11.2 PROGRAMANDO BLOCOS

A programacdo de blocos deve seguir uma regra, regra da “escada” todos os blocos devem estar
abaixo do anterior e a direita do Ultimo, como demonstrado abaixo.

e

457.0

M E

o ; IN kegic noT 7E
— & %: Out ——
ﬁ_’ﬁkmn FB2
= ool
|\ AND
BL m{;-’ai
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EXPORTANDO PARA TEXTO ESTRUTURADO

Apbs a légica pronta devemos compilar e exportar para a linguagem de texto estruturado, como

demonstado abaixo.

¢ SoMove Lite 1.85.0 - LOGICA_ CUSTOMIZADA psx”

File  View Communication | Device | Tools Help

s dad Dg®

ox'e data nion synchronized T
A y

Edit topology p_[h-i_
custom logic 3
FE diagram » MNew FB diagram

Open FB diagram
Save FB diagram as

‘ my Device | operate | parameter lig
[ Compile FB diagram to ST program
p ties 4 b X
roperties Toolbox | | T

Logi

o View
Cutputs

Tools
Inputs | -
- 1TMD | I

Assim que compilado, serd criado uma aba na parte de custom logic com o cédigo gerado.

! -)(- ' data non synchronized s

| my Device operate

parameter list fault

monitaring

diagnostic

custom logic

3-Wire-Ind.rtf | 3-Wire-Ind.rt

Untitled3.glf

1 LOGIC_ID 256
LOAD BIT 457 O
SET_TMP_BIT 70 B
LOAD BIT 700 O
SET_TMP_BIT 70 7
LOAD TMP BIT 70 &

OR_TMP BIT 70 7

e L0 e

Documento: Programagdo Software SoMove
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Basta copiar a légica gerada e colar no programa.

109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
123
130
131
132
133
134
135
136
137
138
138
140
141
142
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
158
159
160
161
1le2
163
164
165
166
167
168

J/Input

LOGICA CUSTOMIZADA

LOAD BIT 457 O
SET TMP BIT 70 5
LOAD BIT 700 O
SET _TMF BIT 70 4
LOAD TMP BIT 70 5
OR ' TM]?‘ BIT 70 4
SET TMP BIT 70 &
LOAD BIT 457 2
SET TMP BIT 70 1
LOAD NOT TMP BIT 70 1
SET TMP BIT 70 2
LOAD BIT 457 3
SET TMP BIT 70 O
LOAD NOT TMP BIT 70 O
SET TMPE BIT 70 3
LOAD BIT 453 4
SET TME BIT 70 &
LOAD NOT TMP BIT 70 8
SET TME BIT 70 9
LOAD BIT 700 2
SET TME BIT 70 7
‘,l’,‘nmn

LOAD TMP BIT 70 &
AND TMF BIT 70 1
AN’D TM]? BIT 70 0O
AND TMF BIT 70 9
SET TM]? BIT 70 11
LOAD TMP BIT 70 11
SET ] BIT 1301 O
"d’,‘nORu

LOAD TMP BIT 70 3
OR_TMP BIT 70 2
OR_TMP BIT 70 7
OR_TMP BIT 70 &
SET TMP BIT 70 12
LOAD TMP BIT 70 12
SET_BIT 1501 1
LOAD BIT 1301 1
SET_TMP BIT 70 15
LOAD NOT TMP BIT 70 15
SET_TMP BIT 71 O
LOAD TMP BIT 71 O
SET_BIT 1501 3
LOAD BIT 1301 O
SET_TMP BIT 70 13
LOAD BIT 1301 1
SET TMP BIT 70 14
LOAD TMP BIT 70 13
SET_TMP_BIT 151 1
LOAD TM]? BIT 70 14
SET_TMP_BIT 151 2
LATCH 151

LOAD TMP BIT 151 O
SET _TMP BIT 70 10
LOAD TMF BIT 70 10
SET ] BIT 1301 2

//DI 1 1=LIGA

J/AUX DI 1 - 1=LIGA

//DI LIGA PLC  1=LIG

J//AUX LIGA PLC  1=LIG

J/AUX DI 1 - 1=LIGA
J//AUX LIGA PLC  1=LIG

//AUX LIGA FISICO OU REDE

//DI 3 — 0=DESLIGA
//AUX DI 3 — 0O=DESLIGA

//DI 3 (INV) — 1=DESLIGA
//AUX DI 3 (INV) — 1=DESLIGA

//DI 4 — D=DESLIGA
//AUX DI 4 — 0=DESLIGA

//DL 4 (INV) — 1=DESLIGA
//AUX DI 4 (INV) — 1=DESLIGA

//1=EQUIP EM TRIP
//AUX — 1=EQUIP EM TRIP

//AUX — 1=EQUIP EM TRIP

//AUX — 0=EQUIP EM TRIP
//DESLIGA PLC  1=DESLIGA
//AUX DESLIGA PLC

//AUX LIGA FISICO OU REDE

//AUX DI 3 — 0=DESLIGA
J/AUX DI 4 — OD=DESLIGA
//AUX — D=EQUIF EM TRIF
J/saiDa DA “ANDT
//saiDA DA “AND™”
//1=LIGAR

1=DESLIGA

//AUX DI 4 (INV) — 1=DESLIGA

//AUX DI 3 (INV) — 1=DESLIGA
//AUX DESLIGA PLC  1=DESLIGA
//AUX — 1=EQUIP EM TRIP
//SAaiDA DA “OR” DESLIGA
//FB1
//1=DELIGAR
//1=DELIGAR
//AUX — 1=DELIGAR
//AUX — 0=DELIGAR
//AUX — 0=DELIGAR
//AUX — 0=DELIGAR
/ /O=DELIGAR
//1=LIGAR
//AUX 1=LIGAR
//1=DELIGAR
//AUX 1=DELIGAR
/ /AU 1=LIGAR
//AUX SET  LATCH
//AUX 1=DELIGAR
//AUX RESET  LATCH

/ /FBO
J/5aiDa 1=LIGAR
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11.3.1 Download Légica Customizada

Obs.: Quando for feito o primeiro download da I6gica customizada é necessdrio seguir o seguinte passo
a passo:

1-  Entrar em modo configuragdo;

2- Alterar o modo de operacdo para custom logic 256;

3- Fazer o download da l6gica customizada conforme procedimento abaixo;
4- Desconectar do relé;

5- Fechar o programag;

6- Conectar novamente no relé fazendo um up-load completo;

7- Verificar se no par@metro modo de operacdo continua como “custom logic 256", caso ndo
esteje alterar novamente.

Procedimento para o dowload:

Antes de fazer o download da légica customizada é necessario compilar a légica.

& SoMlove i 1855 " iiied e

File  View Communication | Device | Tools Help
H \j g] Edit topology
| EQ Ea Refresh
File: transfer 3
data synchr command »
| my Device I opey Heaer ¥ R | fault monitoring
- password (3
I?g]ca cusgoma;ﬁa.\f | Maintenance 3
1 // Author: - .
2 // Created | custom logic 3 | New custom program
3 [/ File Nam FE diagram 3 Open custom program K
4 LOGIC ID 25 ¥
— dear 3
c 1 Tem Save custom program
& [ff Temp 0 and Temp 1 as Save custom program as
7 fif Temp 2 as Reguested Close custom program
s ff 0=FLC
s 1/ 1—HMT Compile custom program
£ 2=T5 (termin Device custom program to PC
I Temp 3 as Active Con PC custom program to device
fac: & 0=PLC

Caso haja algum erro na légica uma mensagem com a localizacdo ird aparecer na parte inferior da tela.

BET_TME BLT /U L JTAUA vl 5 — uU=UE:
LNan _NOT TP _RIT 70 1 ST 3 (THWY — -
r Errors
Line Mo Description

114 Argument is out of range, Argument-1, ¥alid Range is 0 to 300

Se ndo houver erro ird aparecer uma tela parecida como a abaixo.

aaoi  1AAT. TMD RTT 0 R AT DT 1 1l T

PCode

Index PCode Description

1} 275 Total Tokens

1 27356 CheckSum

2 256 Argument-0  Type: WordConstant (Logic ID)
3 1 LOAD_K_BIT

4 1 Argument-0  Type: WordConstant

5 21 SET_TMP_BIT

[} Argument-0  Type: TemporaryRegister
7 1] Argument-1  Type: TemporaryR.egister
3 LOAD_BIT

] 457 Arcument-i Twne: TmnrR eaister

Apds compilar o programa e ndo retornar nenhum erro, pode ser feito o download para o relé.
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5/ SoMove (< 1850 “0Re

Fle  View Communication | Device | Tools Help
@& |3 = | @ | @ @ Edttopology b M3
| ea EQ Refresh
File transfer 3
‘ a ' data synchr, command »
m Reset 3 | falt o
pa rd 3

légica customizada. [f* |

Maintenance 3

[l el el el
e

[l i
0ooo o
e e O T =)

=
o

/f )

i | custom logic 3 | New custom program

ff FB diagram 3 Open custom program
T

iidefine :m dear 3 Save custom program

LOAD_K BIT 1
SET_TMP BIT 20 O
//LOAD K BIT 1
//SET_NOT_TMP BIT 20 0O
J/Input

i

Save custom program as
Close custom program
Compile custom program

Device custom program to PC

I PC custom program to device

il LOGIC,

Uma barra indicando que o download esta em progresso ird aparecer no canto inferior da tela e
quando terminar ird indicar que o download foi completo.

R VO RS RS S R R S E O
P VIS S I o S R K S F

(=]

ff
L (Ff LOGICA CUSTOMIZADA
21 M
31 LOAD BIT 457 O //DI 1 1=LICA
4; SET_TMP BIT 70 5 J/BAOE DI 1 — 1=LIGA
5i LOAD BIT 700 O //DI LIGA PLC  1=LIG
6 SET TMP BIT 70 4 //BAUX LIGA PLC  1=LIG
- LOAATY _TID DT TI0 E fFAATTY T™T 1 1 LA

Index
0
1
2
4
4
5
]
7
8
9

PCode

275
27356

457

Description

Total Tokens

CheckSum

Argument-0  Type: WordConstant {Logic ID)
LOAD_K_BIT

Argument-0  Type: WordConstant
SET_TMP_BIT

Argument-0  Type: TemporaryRegister
Argument-1  Type: TemporaryRegister
LOAD_BIT

Arcument-l Tvne: TmnrRenicter

Download to Device Completed!

D
S

|—:, Downloading Customlogic ... |L‘ﬂ ready |
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11.3.2 Alteracoes feitas no programa original

A légica acima foi criada para atender ao exemplo criado além disso fizemos algumas alteracdes na
|6gica original. Essas alteragdes estdo destacadas abaixo.

Como pode ser visto na drea destacada o comando vindo via rede ndo mais serd nas palavras originais
da profibus e sim no registro 700 .

145 //LOAD BIT 704 O J/PLC Runl command
196 //SET TMP BIT 18 O
197 //LOAD BIT 704 1 JSJ/PLC Ron? command
198 //SET _TMP BIT 18 1
149 //LOAD BIT 704 3 J/PLC Run? command
200 ,.r,.r.:lE LR R e e s
201 J/End customer Zone
202 J/Call Command
203 f/Output
aw 2 MSB bit 9to bit 15 |logic output command register LSB Output 5
7004107
Qutputs 5 to 8 (future extension)
bit 8 to 11 logic output command register LSB
700010 3
Outputs 1to 4 (13, 23, 33, 95) if custom logic manages it
LSB bit 0 to bit 7 logic output command register MSB QOutput 4
700810 15
Outputs 9 to 16 (future extension)

O endereco original para ligar o relé é 457-0, esse pardmetro 457 corresponde as entradas digitais.

Foi criado uma “OR” para pegar a entrada digital 01 e o comando vindo do PLC (700-0).

LOAD BIT //DI 1 1=LIGA

SET_TMPF BIT 70 5 J/ROX DI 1 — 1=LIGA

LDAD_BIT@ //DI LIGA PLC 1=LIG

SET_TMPF BIT 70 4 J/B0X LIGA PLC 1=LIG

LOoAD TME BIT 70 35 J/ROX DI 1 — 1=LIGA

OR TMP BIT 70 4 J/B0X LIGA PLC 1=LIG

SET TMF BIT 70 & JS/BOX  LIGA FISICO OU REDE
Cliente : Ref :
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O mesmo foi feito para o comando de desliga sé que nesse caso temos mais varidveis que fazem o
desligamento.

LoaD BIT 457 2] //DI 3 — O=DESLIGA

SET TMP BIT 70 1 //BUX DI 3 — D=DESLIGA
LOAD NOT TMP BIT 70 1 //DI 3 (INV) — 1=DESLIGA
SET TMP BIT 70 2 //BUX DI 3 (INV) — 1=DESLIGA
LoAD BIT[ 257 3] //DI 4 — O=DESLIGA

SET TMP BIT 70 O //BUX DI 4 — 0=DESLIGA
LOAD NOT TMP BIT 70 O //DI 4 (INV) — 1=DESLIGA
SET TMP BIT 70 3 //BUX DI 4 (INV) — 1=DESLIGA
LoaD BIT| 255 4] //1=EQUIP EM TRIP

SET TMP BIT 70 8 //AUX — 1=EQUIP EM TRIP
LOAD NOT TMP BIT 70 8 //AUX — 1=EQUIP EM TRIP
SET TMP BIT 70 9 //AUX — 0=EQUIP EM TRIP

Loap BIT[ 700 2] //DESLIGA PLC  1=DESLIGA
SET TMP BIT 70 7 //AUX DESLIGA PLC 1=DESLICA

Como criamos uma légica para o acionamento devemos subistituir o endereco da entrada 01 (457-0)
pelo registro criado, que nesse caso é o0 1301-2

//LOAD BIT 457 O LI1
LOAD BIT 1301 2 //sAiDA 1=LIGAR
SET TMF BIT 16 O

Da mesma forma devemos subistituir o endereco da entrada 04 (457-3) pelo endereco de desliga criado
1301-3.

//LOAD BIT 457 3 LI4
LOAD BIT 1301 3 / /0=DELIGAR
SET_TMP BIT 16 3

No nosso exemplo ndo existe selecdo para local/remoto dessa forma é necessdrio garantir que a
entrada 06 ndo seja acionada e fiqgue sempre em zero, como pode ser visto abaixo a entrada 06 foi
comentada e foi carregado zero para o registro.

//LOAD BIT 457 5 LI6

182
183 LOAD K BIT O //L16 — CARREGA 0
184 SET_TMP BIT 16 5

Fazendo dessa forma utilizamos um modelo pronto (3 fios independente) e manipulamos somente as
entradas pelo custom logic, subistituindo o parGmetro das entradas (457) por um criado (1301) com isso
garantimos que todas as protecdes ainda estardo ativas e ird desligar o relé em caso de falhas.
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Importante que o nimero da sua LOGIC_ID deve ser igual ao operation mode configurado devendo ser
igual ou maior que 256.

g ———— l e ——— l R l P— l e e l P

LISTA_LOGICA CUSTOMIZADA.If |

1. // Anthor: RODOLFO CINTRA
2 // Created On: Thu=sday, Fev 13, 2014,
S_Ll_ﬁml J LOGICA CUSTOMIZADA BASEADA EM 3 FIOS INDEPENDENTE.Llf
&: LOGIC_TID 256 J/3 WIRE INDEFENMDENT MODE
5 = p=kcgister allocation
& [/
T
my Device
- main settings
- communication
- thermal
- current 2.6667 A
- yoltage 21 %FLCmax
- pawer
- user map
- Mndified
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12.  TRIP NO RELE POR UMA ENTRADA FiSICA

Caso seja necessario efetuar um trip no relé por uma entrada fisica, pode ser feito uma l6gica como a
abaixo. Nesse caso a entrada 13 (457-2) ird gerar um trip, o registro 1270-0 é dedicado para gerar uma
falha externa. Para resetar a falha foi utilizada a entrada 15 (457-4).

1270 Word Custom logic command register 1

bit 0 Custom logic external fault command

bits 1-15 (Reserved)

457.2
Read mﬁ ey ﬁfer —\faz
LTMR ¥ et 1270.0
u - * I F i
ar Bit ‘FB4 Q = 1 Write
457.4 B \___LTMR
Read BL
LTMR
n n
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13.  ATUALIZANDO O FIRMWARE DO RELE

Para abrir o programa de atualizagdo do firmware (Programmer 1.6.00) é necessdrio primeiramente
conectar ao relé e em seguida desconectar, logo em seguida deve ser seguido 0s passos abaixo.

&5 SoMove Lite 1.8.5.0 - Untitled Projectpsx® (0 . —
File  WView Communication | Device | Tools  Help
SRS Ao D @ Edit topology E&_{&
| Maintenance » ||| Firmware update
custom logic 2 L

! .)(- ' data non sy FB diagram 3

‘ my Device operate parameter list fault mar

Passo 1 - Clicar em “Load Firmware Package”.

¥ = N
@ TeSys TILTMR) Programmer 1.6.000 [

Select Serial Port: 11 EC must be connected to LIME HMI port (no LTME or LIMCU)
: Siat LTME HMI port must be set to 19200 baud, Even parity
e ATLL SETTINGES WILL BE LOST. DEVICE MUST BE RECONFIGURED.

- "Load Firmware "

& i Connect to LTMHA

i on HMI port | Disconnected

LTMR [
CANopen ]— IP Addiess g5 .16 . 85 . 16
DeviceMet ,‘—' —
Profibus I Disconnected = ' =
Ethernet | i
LTMR Metwork Program LTMR | Sc'b‘l—ﬁlgrelr
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Passo 2- Selecionar o arquivo

| W TeSys T(LTMR} Programmer 1.6.000 W Select TeSys T Firmware Package
Select Serial Port @Uv| <« Evo_TesysT pac.. » Evo_TesysT_packd KUZ5 » - | &,-H Pesquizar Evi
E -
Ln?:is;:;ng‘::'e Connect to LTMA Organizar = MNova pasta * [ @\
on HMI port =
- 1 . Licenga Rockwell “* Nome Data de modificac..
LTHR 2

Manuais Devicenet —_— A
3 3/02/2014 1712
CANopen IP Address | 85 Manuais Schnader |, DN1.8.000 RS
et ] Kanjel. sy ETH 2.2.000 13/02/2014 17:12
C - ) MULTIMEDIDOR - PM YEL 7000 s
Profibus . o 13/02/2014 17:13

| PROSOFT
TR TR KU2.6.000 13/02/2014 17:13
. Retificador
|| st _ ) PB13.000 1 014 17:13
SEPAM = —
| E = || TeSys T 2,6000.fw 12/08/2013 06:16
04 . SFT2841 - Parametrizagdo
% SoMove_Lite V1E5.0 Tipo: Arquivo FW

Tamanho: 372 bytes

e sy=kitlpgiade Packages Data de modificagio: 12/08/2013 06:16

Evo TesysT packB KU2.6
| Evo_TesysT_pack8 KU2:56
% Evo_TesysT_packl_KU1.7.zip

MNome: * | nfw v|

[ Abrir 1'] | Cancelar |

Passo 3 - Conectar no dispositivo

a- Clicar em “Connect to LTMR on HMI port”.
b- Verificar a mensagem de sucesso na conexdo e o “Status” de Conectado

TR — —— " e aname

W TeSys T(LTMR) Programmer 1.6.000 =50

Select Serial Port: ,T‘ PC must be connected to LTME HMI port (no LTME or LTMCU) -
i = Stat LTME HMI port must be set to 19200 baud, Even parity
Load Firmware s AL SETTINGS WILL BE LOST. DEVICE MUST BE RECONFIGURED.
Package Connected |Attempting to connect to LIMR]. .
Connection successful
LTHMR [25 000
CAMopen |1 3000 IP Addless] 85 .16 .85 . 16
DeviceNet [{575g Sl
Profibus {5700 Disconnected r }
Ethernet 72000 Fi
- Frofibus SCh"lEIder
LTMR [Fa000  Metwork 5000 Program LTMR £E| ECTriC
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Passo 4 - Clicar em “Program LTMR”.

e I' e £ RISK OF FIRMWARE CORRUPTION
,” [ | gt | [y ||
W TeSys TILTMR) Programmer 1,6,000 A CA UTION
Select Serial Port: 111 BC maat. be
Load Firmware o R Status ﬂasf:‘ﬁlﬁ‘_ RISK OF FI RMWARE CORRUPTION
Package on HMI port ‘ oo r{;memp?ng - Once programming begun, do not close TeSys T
onnection . £
LTMR 500 programmer until the process is complete
- Do not interrupt power to device
CAMopen 132000 IP Address | 85 . 16 . 85 . 16 " . ; .
" - Do not disconnect communication cable if
eviceMet 2 c1oa
o f1:3.000 Status programming is in progress
[ ronbus [ 3000 Disconnected - Remove |10 scanner for Ethemet TeSys T
Ethernet 55050 =4 |- Close all other programs before starting programrming
LTMR [T Network 1F'r§fiDbDuDs Program LT | Failure to follow these instructions can result in
' L | injury or equipment damage

Proceed Cancel

Assim que aparecer a mensagem de alerta clicar em “Proceed”.

Atualizag@o em progresso.

NAO DESLIGAR OU DESCONECTAR O CABO NESSE MOMENTO.

W TeSys TILTMR) Programmer 1.6.000

S5C=)

Select Senal Port: |11

i Status
Load biimuare Connect to LTMR
Package
on HMI port ] Connected

J power cyclefcalbration]

PC must be connected to LTME HMI port (no LTME or LTMCO) -
LTME HMI port must be set to 12200 baud, Even parity

211 SETTINGS WILL BE LOST. DEVICE MUST BE RECONFIGURED.
Attempting to connect to LIMB. .

LERE 12'5'000 [Connection s_uccess:'ul
CANopen 11.3.000 1P Address 85 .16 .85 . 16 ffg;a;ﬂoin%;;a;;;dp-;w;;l;op;;cigff_may take several minutes
DeviceNet W . St
Profibus g | _on ethemet port | [Diconnected | [ ¢ i ik
Ethemet Ezoo s -
= : chneider
LTMR 24000  Metwork ]Fp'gf'ubuuns g Efecims
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Passo 5 - Assim que aparecer a mensagem abaixo
a- Desconectar o cabo de comunicacdo;
b- Desligar orelé;
c- Ligarorelé

d- Reconectar o cabo.

B TeSys T{LTMR) Prograrmmer 1.6.000 =
o T Progress]
Select Serial Port: |11 | &

Load Firmware Status PC must be connected to LIMR HEMI port (no LT
Package Connect to LTMR LTMR HMI port must be set to 13200 baud, v
on HMI port Connected

TeSys T Programmer *
ALL SETTINGS WILL BE LOST. DEVICE MUST BE I

. A i LTMR  _
LTMR ZE0 e e PROGRAMMING IS NOT YET FINISHED!
Programming started — this process mey take
CAMopen {13000 IP Address | 85 . 16 . 85 . 16 T T B SN ER G Pleass cpcle power to LTMR and press 0K

DeviceNet {————1.8.000. = Status
Profibus 55755 ) Disconnected i

Ethernet {“‘“"‘“_'2 S 000
PR Schneider
1.2.000 Biopam| LTHG #FElectric

LTMR [z4000 MNetwork

A atualizacdo ird continuar.

. _ d - — = s —

A -I - . - § . : -~y

- — — “
W TeSys T(LTMR) Progra m_mer.HDﬂﬂ H!EG estd resglnndendpi SEEEEEEEESSS—— M
Seloct SarialPort: [T Progre<s | O] - = |

S

Load Firmware Status IC must be comnected to LTME HMI port (no LTME or LIMCI) -
Package Connect to LTMR LTM2 HMI port must be set to 19200 baud, Even parity
on HMI port | Connected | |ar1 s=rTines WIiL B= LoST. DEVICE MUST BE RECONFIGURED.
LTMR 25060 B o e R
CAapen TS [ 1P Ao [ 85 16 85 16 | ProTisming Sssas iz orasgan may sk v mirwens
DeviceNet [{gg5 o Read checksum: ZE77
Profibug W‘ i ted o = ; el
Il Ethemet IW' s h d
LTMR [Z2000  Network [["200 Program LTMR : 3'}?&': ol

Ao término da atualizacdo ird aparecer a mensagem “Programming finished successfully” e podemos
verificar que a vers@o do LTMR e Network irdo modificar.

.
[ W TeSys TUTMR) Programmer mxke‘ _ =50

Galerr taiatrtan [ DC must be connected to LTME HMI port (no LTME or LTMCU) -
= - Stat LTMR HMI port must be set to 19200 baud, Even parity
Load Firmware Connect to LTMR RS LI SETTINGS WILL BE LOST. DEVICE MUST BE REICONFIGURED.
Package -
on HMI port m“ Attempting to connect to LTMR_ . .
Connection successful
LTMBE |2 5000 Programming started — this process may take several minutes
S==DC NOT TION OFE DoMED TO TTMD___
CAMopen 1 2000 IP Address 85 .16 . 85 . 16 Read checksum: 2877
Programming finished successafully
DeviceNet
1.8.000 : = Status
Profibus 55755 Dizconnected 260 T T

Ethernet [zz om0

ILTMR BE000  Metwork f'Sius Sd&'}ﬁ'ﬂﬁf
1= J
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14.  ALTERACOES
Revisdo Data Autor Detalhes
00 15/10/14 Rodolfo Cintra Inicial
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